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KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Przygotowanie pracy dyplomowej

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/semestr

Automatyka i robotyka 4/7

Studia w zakresie (specjalnosg) Profil studiow
ogdlnoakademicki

Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu

pierwszego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosc

stacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin
Wyktad Laboratoria Inne (np. online)

Cwiczenia Projekty/seminaria

Liczba punktow ECTS

15

Wyktadowcy

Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca: Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca:
prof. dr hab. inz. Krzysztof Koztowski prof. dr hab. inz. Andrzej KasiAski

email: krzysztof.kozlowski@put.poznan.pl email: andrzej.kasinski@put.poznan.pl
Wydziat Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki Wydziat Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki
ul.Piotrowo 3a, 60-965 Poznan ul.Piotrowo 3a, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne
Wiedza: Student rozpoczynajgcy ten przedmiot powinien posiadac podstawowg wiedze nabytg na
wczesniejszych latach studidw, umozliwiajgce mu realizacje zespotowej pracy dyplomowej inzynierskiej.

Umiejetnosci: Student rozpoczynajacy ten przedmiot powinien posiadac podstawowe umiejetnosci
nabyte na wczesniejszych latach studidow, umozliwiajgce mu realizacje zespotowej pracy dyplomowe;j
inzynierskie;j.

Kompetencje spoteczne: Ponadto w zakresie kompetencji spotecznych student musi prezentowac takie
postawy jak uczciwos¢, odpowiedzialnosé, wytrwatosé, ciekawos$é poznawecza, kreatywnosé, kultura
osobista, szacunek dla innych ludzi.
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Cel przedmiotu

Gtéwnym celem jest zrealizowanie przez studentdw ztozonego projektu z zakresu automatyki | robotyki
w oparciu o wybrang metodyke realizacji projektu zgodng z zasadami omawianymi w trakcie studiow
oraz przygotowanie pracy dyplomowej inzynierskiej.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza

1. zna i rozumie typowe technologie inzynierskie, zasady oraz techniki konstruowania prostych
systemow automatyki i robotyki; zna i rozumie zasady doboru uktadéw wykonawczych, jednostek
obliczeniowych oraz elementdéw i urzgdzen pomiarowo-kontrolnych;

2. ma wiedze o trendach rozwojowych i najistotniejszych nowych osiggnieciach w automatyce i robotyce
i w wybranych pokrewnych dyscyplinach naukowych zwigzanych z realizacjg pracy dyplomowej;

3. zna i rozumie podstawowe pojecia i zasady z zakresu ochrony wtasnosci przemystowej i prawa
autorskiego; potrafi korzystac z zasobéw informacji patentowej;

Umiejetnosci

1. potrafi pozyskiwac informacje z literatury, baz danych oraz innych Zzrédet (w jezyku ojczystym i
obcym), integrowac je, dokonywac ich interpretacji i krytycznej oceny, wycigga¢ wnioski oraz
formutowac i wyczerpujgco uzasadniaé opinie;

2. potrafi odczytywad ze zrozumieniem projektowa dokumentacje techniczng oraz proste schematy
technologiczne systemoéw automatyki i robotyki;

3. potrafi opracowac dokumentacje dotyczaca realizacji zadania inzynierskiego w jezyku polskim i
obcym;

4. posiada umiejetnosci samoksztatcenia w celu podnoszenia i aktualizacji kompetencji zawodowych;

5. potrafi dokonad identyfikacji i sformutowac specyfikacje prostych zadan inzynierskich z zakresu
automatyki i robotyki;

6. potrafi ocenié przydatnos¢ rutynowych metod i narzedzi stuzgcych do projektowania systemoéw
automatyki i robotyki oraz wybrac i zastosowac wtasciwg metode i narzedzia;

Kompetencje spoteczne
1. rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doksztatcania sie - podnoszenia kompetencji
zawodowych, osobistych i spotecznych, potrafi inspirowac i organizowac proces uczenia sie innych oséb;

2. posiada swiadomos$¢ odpowiedzialnosci za prace wtasng oraz gotowos¢ podporzgdkowania sie
zasadom pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspdlnie realizowane zadania; potrafi
kierowac¢ matym zespotem, wyznaczac cele i okreslac priorytety prowadzace do realizacji zadania;

3. potrafi odpowiednio okresli¢ priorytety stuzgce realizacji okreslonego przez siebie lub innych zadania;
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4. posiada $wiadomosé koniecznosci profesjonalnego podejscia do zagadnien technicznych,
skrupulatnego zapoznania sie z dokumentacjg oraz warunkami srodowiskowymi, w ktérych urzadzenia i
ich elementy moga funkcjonowac, przestrzegania zasad etyki zawodowej i poszanowania réznorodnosci
pogladdéw i kultur;

5. ma $wiadomos¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej oraz rozumie potrzebe formutowania i
przekazywania spoteczenstwu (w szczegdlnosci poprzez srodki masowego przekazu) informacji i opinii
dotyczacych osiggnieé automatyki i robotyki i innych aspektdw dziatalnosci inzynierskiej; podejmuje
starania, aby przekazywac takie informacje i opinie w sposdb powszechnie zrozumiaty;

Metody weryfikacji efektow uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposoéb:
Efekty ksztatcenia przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujacy sposéb:

Ocena podsumowujaca: Sprawdzanie zatozonych efektdw ksztatcenia realizowane jest przez:

a) ocenianie ciaggte, poprzez sprawozdanie przez studentédw postepdw prac zwigzanych z realizacjg pracy
dyplomowej;

b) ocena przyrostu umiejetnosci postugiwania sie poznanymi zasadami i metodami;

c) ocene sprawozdan przygotowywanych z wybranych zagadnien realizowanych w ramach projektu:
praca inzynierska; ocena ta obejmuje takze umiejetnos¢ pracy w zespole;

d) ocena wynikdw projektu: czy produkt odpowiada wymaganiom ? czy produkt posiada przyjazny
interfejs ? jakos¢ dokumentacji i terminowo$¢ realizacji poszczegdlnych zadan ? entacji i terminowos¢
realizacji poszczegdlnych zadan ?

Tresci programowe

Przedmiotem pracy dyplomowej inzynierskiej jest najczesciej realizacja projektu zdefiniowanego przez
promotora pracy. Projekt jest realizowany w grupach (zazwyczaj 3-4 oséb) pod nadzorem promotora lub
promotora i opiekuna wyznaczonego przez promotora. Zadaniem tym moze by¢ zaprojektowanie,
zaimplementowanie i wdrozenie systemu automatyki / rozwigzania z zakresu automatyki i robotyki
opartego o wskazane technologie lub rozwigzanie (wraz z implementacjg i testami) problemu
badawczego. Dobrze prowadzony projekt powinien by¢ oparty o uznang metodyke realizacji projektu, a
postep realizacji uwidaczniany odpowiednimi wskaznikami, modelami, efektami. Wynikiem koncowym
projektu jest dziatajgce rozwigzanie prototypowe lub w petni funkcjonalne, gotowe do wdrozenia.
Dodatkowo, zatgcznikiem projektu jest jego dokumentacja techniczna i uzytkowa.

Metody dydaktyczne

konsultacje z zakresu realizowanych projektéow; warsztaty: dyskusje dotyczace prezentowanych
projektéw dyplomowych

Literatura
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Podstawowa

Uzupetniajaca

Bilans nakfadu pracy przecietnego studenta

EUROPEISKI SYSTEM TRANSFERU I AKUMULACII PUNKTOW (ECTS)

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 375 15,0
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 10 1,0
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie i 365 14,0

wykonannie projektu, napisanie pracy dyplomowej)?

! niepotrzebne skreéli¢ lub dopisa¢ inne czynnosci




